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Introdução à robótica aérea 

Modelagem de Veículos Aéreos 

Projeto de Controladores de Voo 

  Conteúdo

Unidade T P To

1.Introdução à robótica aérea 

1.Classificação de aeronaves
2.Sistema sensorial para navegação
3.Pesquisa, desenvolvimento e inovação com robôs aéreos.

6h 0h 6h

2.Modelagem de Veículos Aéreos 

1.Sistemas de referência
2.Princípio de funcionamento
3.Modelagem cinemática
4.Modelagem dinâmica

15h 0h 15h
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3.Projeto de Controladores de Voo 

1.Definição de controle movimento
1.Regulação/Posicionamento
2.Seguimento de caminhos
3.Rastreamento de Trajetória

2.Controle com restrição de movimento
1.Controle de altitude e guinada
2.Controle de movimento PVTOL
3.Controle PVTOL comutado

3.Controle sem restrição de movimento
4.Controle de seguimento de caminhos

24h 0h 24h

Total 45h 0h 45h

Teórica (T); Prática (P); Total (To);
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